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  %$ # روز !


	 ��ی� ���� �� 
����ب د�����ان ���ان،ی  
حمد و سپاس ايزد منان را كه با الطاف بيكران خود اين توفيق را به ما ارزاني داشت تا بتوانيم در راه 

ارتقاي دانش عمومي و فرهنگي اين مرز و بوم در زمينه چاپ و نشر كتب علمي دانشگاهي، علوم پايه و 

هايي هرچند كوچك برداشته و در انجام رسالتي كه بر عهده  رماتيك گامبه ويژه علوم كامپيوتر و انفو

  داريم، مؤثر واقع شويم.

گستردگي علوم و توسعه روزافزون آن، شرايطي را به وجود آورده كه هر روز شاهد تحولات اساسي 

 چشمگيري در سطح جهان هستيم. اين گسترش و توسعه نياز به منابع مختلف از جمله كتاب را به

  نمايد. رساني، بيش از پيش روشن مي ترين راه دستيابي به اطلاعات و اطلاع ترين و راحت عنوان قديمي

در اين راستا، واحد انتشارات مؤسسه فرهنگي هنري ديباگران تهران با همكاري جمعي از اساتيد، 

ينه امور نشر مؤلفان، مترجمان، متخصصان، پژوهشگران، محققان و نيز پرسنل ورزيده و ماهر در زم

هاي مستمر خود براي رفع كمبودها و نيازهاي موجود، منابعي پربار، معتبر و  درصدد هستند تا با تلاش

  با كيفيت مناسب در اختيار علاقمندان قرار دهند.

و تلاش جمعي از همكاران  " دس امير اسحاق مير حسينيمهن"كتابي كه در دست داريد با همت 

  انتشارات ميسر گشته كه شايسته است از يكايك اين گراميان تشكر و قدرداني كنيم.

  زهره قزلباش كارشناسي و نظارت بر محتوا:

نمايد با مراجعه به آدرس  پژوه گرامي درخواست مي در خاتمه ضمن سپاسگزاري از شما دانش

dibagaran.mft.info  (ارتباط با مشتري) فرم نظرسنجي را براي كتابي كه در دست داريد تكميل و

داند،  ارسال نموده، انتشارات ديباگران تهران را كه جلب رضايت و وفاداري مشتريان را هدف خود مي

  ياري فرماييد.

  اميدواريم همواره بهتر از گذشته خدمات و محصولات خود را تقديم حضورتان نماييم.

  مدير انتشارات  

  فرهنگي هنري ديباگران تهرانمؤسسه 

bookmarket@mft.info 
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  مقدمه مؤلف
ارغ التحصیلان و هایی است که امروزه نه تنها براي ف ترین مهارت بدون شک، برنامه نویسی یکی از مهم

ها نیز به شکل ضروري،  ها و زمینه دانشجویان رشته مهندسی کامپیوترو رباتیک، بلکه براي سایر رشته
نیاز  نویسی هستند و یا پیش هاي شغلی که مرتبط با برنامه مورد نیاز است. هر ساله، بر تعداد موقعیت

خشی جدا نشدنی از فرایند تحقیق و پژوهش شود. از طرفی، ب نویسی است، افزوده می ها برنامه اصلی آن
ها در قالب  ها و الگوریتم سازي ایده هاي دانشگاهی امروزي، کار با کامپیوتر و توانایی پیاده در اکثر رشته

هاي  هاي کامپیوتري است. قطعا در این مسیر، دانشجویان نیازمند یادگیري و کسب مهارت برنامه
  .نویسی هستند برنامه

امه نویسی یک مهارت عالی است که باعث می شود در آینده هنرجویان و فعالان عرصه یادگیري برن
کامپیوتر و رباتیک شغل مناسبی پیدا کرده و همچنین از درآمد بالایی در طول زندگیشان برخوردار 

 با را آنها آموزشی موسسه به ورود ابتدایی سالهاي در هنرجویان به نویسی برنامه  آموزش .شوند
وقتی هنرجویان یک ربات فیزیکی را برنامه نویسی می کنند، به .کند می روبرو مختلفی ايچالشه

سادگی اشتباهات برنامه نویسی را برطرف می کنند، چون آنها می دانند که ربات قادر به انجام چه 
 را ریحص و دقیق آنها حین برنامه نویسی مهارت هاي مورد نیاز براي ایجاد الگوریتم هاي .کارهایی است

اموزش .است کننده سرگرم بسیار هنرجویان براي فیزیکی ربات با کردن کار اینکه ضمن گیرند، می یاد
رباتیک در مدارس به دانش آموزان و هنرجویان فرصت پاسخگویی به تقاضاي رو به رشد آموزش در 

  زمینه هاي علم،ریاضی، مهندسی و تکنولوژي را می دهد.
 ربات یک کنترل  ادي که نمیدانند برنامه نویسی چیست؟فرض کنید به شمااما توضیح مختصر براي افر

  عکس العمل زیر را دارا باشد: 5جام ان قابلیت ربات این که بدهند، را
 )روشن شوON( 
   برو جلو به گام یک)step(  
   بچرخ ساعت هاي عقربه جهت در دلخواه اندازه به)rotate(  
   بردار رو جلوت کوچک جسم)take(  
  شو(خاموشoff(  

حال اگر این ربات را داخل اتاقی قرار داده و یک توپ کوچکی را در گوشه اتاق بگذارند، واز شما 
بخواهند توپ را با استفاده از ربات بردارید،احتمال قوي با چند حرکت شما قادر به انجام این کار 

سی میگویند! البته شاید خواهید بود!به این کاري که شما در حال انجام دادن ان هستید، برنامه نوی
اینجا شما فقط دکمه فشار می دهید ولی حالتی را تصور کنید که شما بخواهید همین را بنویسید.انگاه 

  نوشته اي به طور زیر خواهد شد:

ON 

Step 
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Rotate 45 

Step 

… 

Step 

Step 

Rotate 30 

Take 

Off 

 سري یک نوشتن یعنی ویسین برنامه. است فوق هاي کد همین به شبیه چیزي  برنامه نویسی
فهمد. حالا نکته  می را دستورات   برخی   فقط ماشین این که!) فهم کم( ماشین یک براي دستورات

اینجاست که شما قادر خواهید بود، که برنامه را به قدري خوب بنویسید که،به صورت کاملا سریع به 
د بود!یعنی میتوانید برنامه خود را به هدف برنامه دست یابید! وحالت عکس این موضوع نیز برقرار خواه

قدري بد بنویسید که خیلی دیر به نتیجه دست یابید و حتی به نتیجه نهایی نرسید! به عنوان مثال،در 
 ماشین مثال فوق شما قادرید طوري برنامه ریزي کنید که ماشین خیلی سریع به توپ برسد و یا اینکه

 ..برسد توپ به   اضافی حرکات انجام و دور ده زدن از بعد
با رباتیک پیشرفته و طراحی  دانشجویان و علاقمندان به رشته رباتیک  ‘در این کتاب شما هنرجویان 

 Cمدارات ربات و برنامه نویسی آنها و همچنین با یک زبان برنامه نویسی بسیار پرکاربرد به نام زبان 
 آشنا خواهید شد .

این کتاب هم بتوانید براي پیشبرد اهداف خود در زمینه فن امیدوارم همانند کتاب ربتیک مقدماتی از 
  آوري رباتیک استفاده لازم را ببرید.

 با احترام
 امیراسحق میرحسینی
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